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Niedogodnoscig napedu elektrycznego autobusdw jest ograniczona pojemnos¢ baterii i dtugie
ich tadowanie. Jedng z bardziej energochtonnych operacji jest dokowanie pod tadowarka
i manewry na zajezdni. Btedy popetniane przez kierowce wymagaja hamowania
i kosztownego przyspieszania. Kierowca traci takze swdj czas na nieproduktywnych
zadaniach. W celu wyeliminowania pomytek podczas precyzyjnych manewrow, a przez
to bardziej efektywnego wykorzystania zgromadzonej energii oraz czasu pracy kierowcy,
opracowywany jest zaawansowany system percepcji do mapowania otoczenia i lokalizacji
autobusu oraz algorytmy planowania i sterowania, ktore sugerowac bedg kierowcy manewry,
jakie powinien podja¢ w celu udanego zakonczenia zadan dokowania i parkowania.
W projekcie tworzony jest system jednoczesnej samolokalizacji i budowy mapy z detekcja
przeszkdd dynamicznych. Rozwijane w projekcie metody percepcji oraz procedury
planowania i sterowania dla autobuséw jedno-, i co wazniejsze, wielo-segmentowych
prowadzg do powstania systemu ADAS (Advanced Driver Assistance System), w ktérym
informacja o stanie Srodowiska przetworzona przez algorytmy planowania i sterowania
bedzie przekazana kierowcy w postaci dyskretnych wskazéwek z wykorzystaniem nowo
opracowanego interfejsu cztowiek-maszyna.
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