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WYDZIAL INFORMATYKI






Wydziat Informatyki (WI) oferuje studia na kierunkach: Informatyka, Auto-
matyka i Robotyka oraz Bioinformatyka. Jakos¢ nauczania na WI zostata
potwierdzona przez Polskg Komisje Akredytacyjng przyznaniem kierun-
kowi Informatyka za lata 2004-2008 i 2009-2016 najwyzszej oceny - wy-
rézniajgcej. Od 2001 r. kierunek Informatyka plasuje sie w Scistej czotéw-
ce Komitetu Informatyki PAN i tygodnika ,,Polityka”. W 2012 roku, nasza
Informatyka zostata wyrdzniona przez Ministerstwo Nauki i Szkolnictwa
Wyzszego dwoma nagrodami - ,Najlepszy kierunek studiéw” i ,Najlepszy
program studiow informatyki”. Aktualnie Wydziat Informatyki posiada ka-
tegorie naukowa A, przyznang przez MNiSW. W sktad WI wchodzi Instytut
Informatyki, Katedra Sterowania i Inzynierii Systeméw oraz Katedra Inzy-
nierii Komputerowej. Trzem profesorom WI przyznano doktoraty honoris
causa uczelni krajowych i zagranicznych, a dwéch profesorow zostato
wyroznionych przez Fundacje na rzecz Nauki Polskiej tzw. Polskim No-
blem. Na wydziale dostegpnych jest 18 wysokospecjalizowanych, nowo-
czesnych laboratoriow technologicznych wykorzystywanych w procesie
dydaktycznym, badaniach naukowych i projektach wdrozeniowych.

Od 2013 roku WI realizuje 29 projektéw finansowanych z funduszy kra-
jowych, strukturalnych oraz 7. Programu Ramowego i programow roz-
wojowych. W ciggu ostatnich 5 lat WI wykonywat takze projekty dla firm
i instytuciji.

Jestesmy zainteresowani realizowaniem wspolnych przedsiewzie¢ ba-
dawczo-wdrozeniowych, Swiadczeniem wiedzy eksperckiej i dostar-
czaniem dedykowanych szkolen dla firm i instytucji z kraju i zagranicy,
szczegolnie w zakresie szeroko rozumianej sztucznej inteligencji, eksplo-
racji danych, optymalizacji, automatyki i robotyki, projektowanie uktadow
scalonych i bioinformatyki.

dr hab. inz. Andrzej Jaszkiewicz, prof. nadzw.

Dziekan Wydziatu Informatyki
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Zaktad Badan
Operacyjnych
| Sztucznej
Inteligencji

algorytmy szeregowania dla problemow dyskretno-ciggtych

algorytmy sterowania ruchem

inteligentne budynki

przetwarzanie sygnatow

rozpoznawanie mowy

systemy mobilne

wieloagentowe systemy eksperckie

komputerowe systemy kontrolne w ochronie srodowiska
SLOWA KLUCZOWE metaheurystyki

algorytmy szeregowania i rozdziatu zasobow w zarzgdzaniu

projektami

Internet rzeczy

programowanie sterownikow PLC

technologie semantyczne



Laboratorium Monitorowania
| Wizualizacji Procesow (L.2.7.14BT)

W laboratorium Monitorowania i Wizualizacji Procesow znajduje sig
zestaw paneli i multipaneli operatorskich firmy Siemens (MP 377,
MP 270B), ktore wspotpracuja ze sterownikami PLC firmy Siemens
(S7-300). Do nauki budowy systemoéw pozwalajgcych na tworzenie
interfejséw dla obstugi maszyn/urzadzen - HMI (Human Machine
Interface) oraz systeméw nadzorujgcych przebieg procesu techno-
logicznego lub produkcyjnego - SCADA (Supervisory Control

And Data Acquisition) wykorzystuje sie fizyczne modele obiektow/
procesow typu przeptyw-poziom, przeptyw-temperatura, prze-
ptyw-cisnienie. Modele te pozwalajg opanowaé¢ zasady sterowania
procesami ciggtymi i procesami dyskretnymi, diagnozowania bte-
doéw oraz realizacji pomiarow i sterowania przeptywem, poziomem,
temperaturg i ciSnieniem cieczy. W laboratorium znajduje sig takze
model kompletnej linii produkcyjnej firmy SMC, sktadajgcej sie

z podstacji: mieszania cieczy i przygotowania produktu, rozlewania
cieczy i butelkowania produktu oraz magazynowania na modelu
palety. Do tworzenia i testowania algorytmoéow sterowania w modelu
linii produkcyjnej konieczne jest wykorzystanie wiedzy z r6znych
dziedzin inzynierskich i technologii przemystowych: pneumatyki,
elektropneumatyki, elektroniki, kontroli napedéw, kontroli parame-
trow ptynéw. Sterowanie odbywa sig za pomocg 3 sterownikéw
PLC pracujgcych w sieci Profibus. Monitorowanie i wizualizacja
przebiegu procesu produkcyjnego mozliwa jest za pomocg paneli
operatorskich, monitoréw komputeréw PC lub zdalnie poprzez sie¢
Internet. Zestaw laboratoryjny linii produkcyjnej pozwala na synte-
ze i testowanie zaawansowanych algorytméw sterowania oraz na
budowe rozbudowanych systeméw HMI/SCADA.

SLOWA KLUCZOWE

monitorowanie
wizualizacja
sterowanie
SCADA

HMI

Instytut Informatyki
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projektowanie i wdrazanie efektywnych algorytmow
dla ztozonych probleméw optymalizacji, w szczegdlnosci

Z ak f a d w transporcie, logistyce i planowaniu produkciji, uwzgledniajgcych
specyfike i wymagania konkretnych zastosowan

inteligentna analiza trudnych danych, w tym danych niespdjnych,

Inteligentnych
Systemow
Wspomagania
Decyzji

masywnych (big data) i strumieni danych, oraz konstrukcja
modeli dla ztozonych problemoéw predykcyjnych
zaawansowana analiza wielokryterialnych probleméw decyzyjnych
w celu budowy modeli preferencji decydentéw oraz wykorzystanie
tych modeli do oceny ré6znorodnych opcji/rozwigzan pod katem
ich klasyfikaciji, rankingu lub najlepszego wyboru
ZASTOSOWANIA, WDROZENIA, OFERTA:
zaawansowane algorytmy planowania tras pojazdow
uwzgledniajgce liczne wymagania zwigzane m.in. z czasem
pracy czy zatadunkiem pojazdu i pozwalajgce na redukcje
kosztow transportu o 5-20% (Interlan)
systemy do predykciji popytu oraz zatrudnienia, wykrywanie
zrédet wadliwych partii produktow (Philips Lighting Poland)
modele predykcyjne dla ruchu w sieci drogowej (NaviExpert)
algorytmy adaptacyjnego uczenia si¢ dla systemu rozumienia
jezyka méwionego (Orange Labs)
najlepszy na swiecie klasyfikator wykorzystujgcy uczenie
maszynowe (gtebokie sieci neuronowe) do wykrywania naczyn
krwionosnych w obrazach okulistycznych
wspomaganie podejmowania decyzji wielokryterialnych,
w tym oceny ofert przetargowych, budowy rankingu jednostek
naukowych, edukacyjnych, produkcyjnych i ustugowych,
wielokryterialnego programowania wodociagow wiejskich (Instytut
SEOWA KLUCZOWE Technologiczno-Przyrodniczy — Falenty, Centrum Doradztwa
Rolniczego - Brwinow, Wojewodzki Urzad Pracy — Poznan)
systemy do wyszukiwania publikacji medycznych oraz do
wspomagania wstepnej diagnostyki klinicznej (Wielkopolskie
Centrum Telemedycyny)
doradztwo w zakresie projektowania i implementaciji
zaawansowanych systemow rozpoznawania obrazéw
szkolenia z zakresu wspomagania decyzji i eksploracji danych
organizacja zawodow studenckich poswigeconych rozwigzywaniu
6 rzeczywistych problemow decyzyjnych i predykcyjnych (OLX,
Rog.ad)



projektowanie algorytmow i analiza ztozonosci

obliczeniowej probleméw kombinatorycznych Zakfad Teo r| |

teoria szeregowania zadan w systemach wieloprocesorowych

projektowanie algorytmow réwnolegtych AI g 0 ryt m éw
projektowanie kompilatorow jezykéw programowania

systemy czasu-rzeczywistego | Syste m ()W
metodyki wytwarzania i testowania oprogramowania

metodykKi realizacji projektéw (Prince2, XPrince) P ro g ra m Owa n | a

wycena systeméw informatycznych (IFPUG FPA, COSMIC)
optymalizacja proceséw produkcyjnych i biznesowych
aspekty kombinatoryczne biologii molekularne;j

algorytmy sekwencjonowania DNA

bioinformatyka

wizualizacja danych

klastrowanie (grupowanie) danych

modelowanie biomolekut

ocena jakosci modeli i procesow bioinformatycznych
systemy zarzgdzania trescig

ZASTOSOWANIA, WDROZENIA, OFERTA:
projekt ,, Testowanie oprogramowania”: wykonywanie
testow manualnych i automatycznych specjalizowanych
aplikacji internetowych, projektowanie przypadkow
testowych, kontrola poprawnosci danych (Roche Polska)
Centrum Wsparcia Eclipse: globalne wsparcie techniczne
L2 i L3 dla uzytkownikéw narzedzi opartych na platformie
Eclipse, nowe rozwigzania i rozwoj platformy Eclipse,
szkolenia z zakresu Eclipse (w partnerstwie z IBM Polska)
Ekspertyzy i warsztaty dotyczgace wyceny systemow SLOWA KLUCZOWE

informatycznych na podstawie miar rozmiaru funkcjonalnego

oprogramowania (PKP PLK S.A., Comarch S.A.,

BZ WBK S.A., Ministerstwo Infrastruktury i Rozwoju)

algorytmy optymalizaciji linii produkcyjnej (Volkswagen Polska)

system wspomagania wytwarzania szczepionek genetycznych

analiza danych bioinformatycznych

projektowanie i optymalizacja procesow produkcyjnych

i biznesowych

SPIO: Studium Podyplomowe ,Inzynieria oprogramowania”
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DOSWIADCZENIE I KOMPETENCIE:

Zaktad Systemow - -
- bezpieczenstwo systeméw informatycznych
I nformatycznych * przetwarzanie rozproszone, rownolegte, chmury

obliczeniowe

- projektowanie i eksploatowanie sieci
komputerowych

- systemy operacyjne

* projektowanie systemow informatycznych

- projektowanie baz danych i hurtowni danych

- administrowanie bazami danych

- strojenie baz danych i aplikacji

- analityka biznesowa

- eksploracja danych

+ analiza sieci spotecznosciowych

- technologie przetwarzania danych XML

- technologie internetowe

- grafika komputerowa i technologie przetwarzania
danych na kartach graficznych

ZASTOSOWANIA, WDROZENIA, OFERTA:

- projekt ,,Ocena efektywnosci chmur obliczeniowych”
(Samsung Electronics)

- projekt ,Metodyka weryfikacji technologii chmur

SLOWA KWLUCZOWE obliczeniowych, w obszarach: mobilnym, hybrydowym
i przetwarzania w czasie rzeczywistym” (Samsung Electronics)
* przetwarzanie - doradztwo w zakresie infrastruktury informatycznej systemu
rozproszone informaciji przestrzennej m. Poznania (GEOPOZ)
- sieci komputerowe - dedykowane szkolenia technologiczne dla biznesu
- systemy informatyczne (m.in., Roche, GEOPOZ, IMPAQ, Rodan Systems,
- bazy i hurtownie danych Jeronimo Martins Dystrybucja, SPIN)
+ analiza danych - studia podyplomowe: sieci komputerowe, bazy danych,

hurtownie danych



Laboratorium Akademii Sieci Komputerowych Cisco

Instytut Informatyki Politechniki Poznanskiej prowadzi labora-
torium sieci komputerowych Akademii Sieci Komputerowych
Cisco (Cisco Networking Academy, CNA). W ramach programu
CNA oferowane sg kursy umozliwiajgce uzyskanie wiedzy

i umiejetnosci praktycznych dotyczacych projektowania,
rozwijania oraz zarzgdzania wspotczesnymi sieciami kompute-
rowymi. Absolwenci prowadzonych kurséw zdobywajg kwalifi-
kacje do uzyskania honorowanego na catym $wiecie certyfikatu
zawodowego Cisco Certified Network Associate (CCNA).

Program Akademii Sieci Komputerowych Cisco obejmuje
cztery semestry i dotyczy m.in. nastepujacych zagadnien:
model warstwowy i architektury sieci komputerowych, charak-
terystyka mediow transmisyjnych i okablowanie strukturalne,
protokoty internetowe i protokoty routingu, adresacja IP, urza-
dzenia przewodowych i bezprzewodowych sieci komputero-
wych oraz projektowanie i technologie lokalnych i rozlegtych
sieci komputerowych.

Wyposazenie laboratorium stanowi m.in. kilkadziesigt urzgdzen
sieciowych firmy Cisco, w tym routery, przetgczniki oraz
punkty dostepowe. Dostepne w laboratorium urzadzenia oraz
komputery umozliwiajg uczestnikom kursow realizacje ztozo-
nych konfiguracji sieciowych i rozwigzywanie realnych pro-
bleméw wystepujacych w tego typu systemach. Zajecia uzu-
petniane sg zestawem materiatow i narzedzi multimedialnych
opracowanych przez firmeg Cisco do samodzielnego poszerza-
nia wiedzy i umiejetnosci.

Kursy prowadzone sa przez certyfikowanych instruktoréw i sta-
nowig atrakcyjng propozycje dla przedsigbiorstw gospodarki
elektroniczne;.

SLOWA KLUCZOWE

+ sieci komputerowe
* urzgdzenia sieciowe
+ protokoty komunikacyjne

- technologie internetowe

Instytut Informatyki



WYDZIAL INFORMATYKI

Katedra
Sterowania
I Inzynierii
Systemow

Robot KUKA LWR4 +

ZASTOSOWANIE:
Dzieki wtasnosciom robotow,
opisanym obok, uzyskano
dynamiczny system z aktywnym
ttumieniem drgan, ktéry moze
pracowac¢ w bezposrednim kon-
takcie z cztowiekiem. Przyktadem
zastosowania robotow w bliskim
otoczeniu cztowieka jest wspo-
maganie lekarzy przy operacjach
chirurgicznych (np. wykorzysta-
nie robota przy usuwaniu uszno
pochodnego ropnia mozgu).

SLOWA KLUCZOWE

- zastosowania robotow
w medycynie
oraz w rehabilitacji

- sterowanie podatne

Informacje o wybranej aparaturze naukowo-badawczej, laboratoriach i zaktadach Wydziatu Informatyki Politechniki Poznanskiej
Katedra Sterowania i Inzynierii Systemoéw

DANE TECHNICZNE:

Robot KUKA LWR 4+ (Lightweight robot) jest nowa generacija
robotow manipulacyjnych wyposazonych w sterowanie mo-
mentem. Robot KUKA LWR posiada nastepujgce wtasnosci:
7 stopni swobody
- bardzo dobry wspotczynnik wagi robota do masy
przenoszonego tadunku (rzedu 1:1)
+ generowanie ruchu robota, w celu osiggnigcia zadanej
pozycji zdefiniowanej w przestrzeni kartezjanskiej
lub przestrzeni ztacz
+ mozliwos$¢ symulowania sprezyn ze zmienng sztywnoscig
zar6wno w przestrzeni ztagcz jak i w przestrzeni kartezjanskiej
- kompensacja wptywu grawitacji, mozliwos¢ ruchu
manipulatora pod wptywem dziatania sit zewnetrznych
na ramig robota
- estymacja zewnetrznych sit i momentow sit dziatajacych
na chwytak robota oraz kazde jego ztgcze
- kontrola predkosci oraz sit i momentow sit dziatajagcych
na ramig robota



Katedra Sterowania i inzynierii Systemow

Konsola haptyczna
Omega 7

ZASTOSOWANIE:
- Kontroler Omega 7 posiada
tréjwymiarowe sitowe sprzezenie

DANE TECHNICZNE: zwrotne, umozliwia okreslenie
rotacji oraz posiada ruchomy

Konsola Omega 7 jest jednym z najbardziej zaawansowanych chwytak. Cechy te umozliwiajg

urzadzen haptycznych na swiecie. Charakteryzuje sie: zastosowanie urzadzenia w réz-

+ 7 stopniami swobody - zbudowana jest na bazie kinematyki nych aplikacjach dotyczacych:
rownolegtej potaczonej z ruchomym nadgarstkiem - robotyki medycznej
(mozliwos¢ okreslenia orientacji narzedzia) oraz chwytakiem - mikro- i nanomanipulatoréw
ze sprzezeniem sity - konsoli teleoperacyjnych

* przestrzen robocza: translacja — 160 x 110mm, - wirtualnych symulatorow
rotacja — 240x140x180 stopni, chwytanie — 25 mm - systeméw treningowych

- sity: translacja - 12N, chwytanie 8N - badan naukowych

* rozdzielczos¢: translacja — 0,01mm, rotacja 0,09 stopnia,
chwytanie — 0,006 mm

- interfejs: USB 2.0

- platforma: Microsoft Windows (XP, Vista, 7 lub 8), Linux

(Kernel 2.6/3.x), Apple OS X (10.7/10.8), QNX (Neutrino 6.5), - SLOWA KLUCZOWE
WindRiver (VxWorks 6.3/6.9) :
- uktadem dla prawo- i leworecznych uzytkownikow .+ HMIinterfejs

+ haptic
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Robot KUKA
KR AGILUS

SLOWA KLUCZOWE

- autoryzowane szkolenia
programowania
robotéw 1-wszego
i 2-go stopnia

- automatyzacja

i paletyzacja

Informacje o wybranej aparaturze naukowo-badawczej, laboratoriach i zaktadach Wydziatu Informatyki Politechniki Poznanskiej
Katedra Sterowania i Inzynierii Systemoéw

DANE TECHNICZNE:

Seria robotow KUKA KR AGILUS to kompleksowa rodzina robotow
o niskich udzwigach. Wyr6zniajg sie one niedoscigniong sprawno-
Scig w swoim zakresie obcigzen.

Cechy charakterystyczne:

- szesc¢ osi 0 wysokiej predkosci pracy
(zakres ruchu: 0$ 1: £170°, 0$ 2: + 45°/-190°, 0$ 3: +156°/-120°,
0$ 4: £185° 0$ 5: £120°, 0$ 6:+ 350°)

< wysoka precyzja w catej przestrzeni roboczej, doktadnosé
powtarzania pozycji 0,03 mm

- maksymalny udzwig 6 kg

- kroétkie czasy cykli

- zintegrowany uktad zasilania, wewnatrz robota

- wyposazone w uktad sterowania KR C4 compact z takimi samymi
funkcjami jak dla duzych robotow przemystowych

- posiadajg funkcje KUKA SafeOperation utatwiajgcg wspotprace
cztowieka z maszyng

- niewielka ilos¢ miejsca i mozliwos¢ montazu na podtodze, stro-
pie, Scianie (doskonale dopasowujg sie do kazdej aplikaciji)

ZASTOSOWANIE:
Najlepszym zastosowaniem dla tych robotéw sg zadania typu
»Pick and Place”, w ktérych KUKA moze wykaza¢ sie bardzo
duzg szybkosciag dziatania przy zachowaniu wyjagtkowej precyzji
ruchow. Pozwalajg bardziej elastycznie rozwigzywac zadania
zwigzane z automatyzacja.



Katedra Inzynierii Komputerowej

Katedra Inzynierii
Komputerowej

Laboratorium Prototypowania
Obwodoéw Drukowanych

DANE TECHNICZNE: W sktad laboratorium wchodzg

maszyny produkcji LPKF:

* minimalna szerokosc¢ sciezki: 4 mil (0.1 mm)
* minimalny odstep: 4 mil (0.1 mm)
* minimalny otwor: 6 mil (0.15 mm)

- powierzchnia robocza (x/y/z): 9” x 12” x 1.5” (229 x 305 x 38 mm)

* rozdzielczos¢ (x/y): 0.01 mil (0.25 um)

 rozdzielczos¢ (z): 0.02 mil (0.5 um)

- maksymalna predkos$é wrzeciona: 100,000 rpm

© magazynek narzedziowy: Automatyczny, 10 stanowisk
- wrzeciono: 1/8”

+ mozliwos¢ wiercen: 150 otworéw na minute

- predkosc¢ pozycjonowania (max.): 150 mm na sekunde

ZASTOSOWANIE:

- Wyposazenie laboratorium umozliwia szybkie wytworzenie
prototypowych urzgdzen elektronicznych. Poczgwszy

od wykonania wielowarstwowego obwodu drukowanego

z metalizacjg otworéw az do montazu elementow
elektronicznych na wykonanym obwodzie drukowanym
wraz z uruchomieniem prototypu i weryfikacjg prawidto-
wego dziatania.

- ploter ProtoMat S100
- placer ZelPlace BGA
- galwanizer MiniContac RS
- rama sitodrukowa ZelPrint

LT300

- piec do lutowania

rozptywowego ProtoFlow S

- prasa dla obwodéw multilayer

MultiPress S

- stanowiska lutownicze

do montazu recznego

SLOWA KLUCZOWE

- PCB
+ projektowanie ptytek

drukowanych
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WYDZIAL INFORMATYKI

Laboratorium

Systemow Sterowania

ZASTOSOWANIE:

© wyposazenie laboratorium
umozliwia projektowanie
systemow sterowania dla
elementéw wykonawczych

automatyki. Posiadamy W sktad laboratorium wchodza:

mozliwos¢ identyfikacii, - stanowiska do sterowania systemoéw mechatroniki np.

modelowania oraz sterowa- pozycjera XY, quadrocoptera (w przygotowaniu), maszyny CNC,

nia réznorodnych obiektow hamulec magnetoreologiczny, elektroaktywnych polimeréw

automatyki. Dodatkowo (w przygotowaniu), systemu kontroli temperatury pomieszczenia

Jest mozliwos¢ testowania, oraz sitownikow pneumatycznych

sprawdzania oraz okreslania - platformy wbudowane Texas Instruments do prototypowania

charakterystyk silnikow elek- algorytmow sterowania dla silnikéw synchronicznych z magne-

trycznych matej mocy. sami trwatymi (PMSM), bezszczotkowych pradu statego (BLDC)
oraz pradu statego (DC)
- stanowiska do sterowania silnikéw BLDC oraz DC
przez magistrale CAN
- stanowiska do badania sensoréw pozycji takich jak enkodery,
SLOWA KLUCZOWE inklinometrow, ind. czujnikdw przemieszczenia,
czujnikdéw potencjometrycznych oraz czujnikdéw sity i momentu

systemy sterowania - stanowiska do sterowania silnika krokowego oraz pradu statego
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elementy wykonawcze
automatyeki

modelowanie uktadéw

wyposazone w sterowniki wtasnej produkcji

- oprogramowanie do modelowania systemow sterownia

(MATLAB, Simulink, numpy)

- oprogramowanie do modelowania zjawisk polowych

w urzadzeniach elektromagnetycznych



Katedra Inzynierii Komputerowej

Laboratorium

Systemoéw Wbudowanych

ZASTOSOWANIE:

- Wyposazenie laboratorium umozliwia projektowanie sterow-
nikéw do systeméw wbudowanych na systemy operacyjne
Linux i Android. Dzieki platformom projektowym mozliwe jest
testowanie oraz portowanie nowych wersji syteméw wbudo-
wanych miegkkiego i twardego czasu rzeczywistego (Ecos).
Platformy wbudowane firmy Xilinx umozliwiajg projektowanie
akceleratorow sprzetowych z bardzo szybka ich walidacja
za pomocg matrycy wbudowanej FPGA.

W sktad laboratorium wchodza:

- stanowiska do projektowania

systemow operacyjnych
oraz ich portowania
na platformy wbudowane

- platformy wbudowane OMAP

8000 DevKit

- platformy wbudowane Xilinx

Zyng-7020 Dual ARM Cortex-A9

- platformy wbudowane Analog

Devices z procesorem Blackfin
ADSP-BF609

- system operacyjny Android

Gingerbread

- system operacyjny Linux

SLOWA KLUCZOWE

+ systemy wbudowane

« Linux
- Android
« ARM
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Laboratorium Sterownikow

W sktad laboratorium wchodza:
- sterowniki Siemens S7 1200 (10 stanowisk) o parametrach:
- pamigé robocza 25 KB
- 8 wejs¢ cyfrowych
- 6 wyjsc¢ cyfrowych
- 2 wejscia analogowe
- zintegrowany ETHERNET - PROFINET
- sterowniki Phoenix Contact (6 stanowisk ILC130,
1 stanowisko ILC 350) o parametrach:
- zintegrowane wejscia/wyjscia 8/4
- czas pracy na 1000 polecen:90 us (bitowe typy danych)
- pamigé programu/danych 192 kB/192 Kb
- remanencyjna pamig¢ danych 8 Kb
- napigcie zasilania 24 V

ZASTOSOWANIE:

-+ Sterowniki mozna przytgczy¢ do rzeczywistych urzadzen
takich jak silniki, enkodery, czujniki, wyswietlacze, panele
dotykowe oraz roboty przemystowe. Stanowiska oparte na
sterownikach firmy Phoenix Contact sg wspierane przez mig-
dzynarodowg platforme eduNET. Oprogramowanie dostep- SLOWA KLUCZOWE
ne w laboratorium pozwala na tworzenie zaawansowanych .
aplikacji HMI we wszystkich standardach i jezykach pozwala- * sterowniki PLC

jacych tworzy¢ aplikacje zgodnie z normami IEC 61-131. : * automatyka przemysftowa
.+ uktady sterowania

+ sieci przemystowe
HMI
- WIinCC



Katedra Inzynierii Komputerowej

Stanowisko do projektowania i testowania
specjalizowanych obwodéw CMOS

ZASTOSOWANIE:

- Stanowisko pozwala na w petni
automatyczne projektowanie
zarowno cyfrowych jak i wybra-
nych analogowych scalonych
uktadéw. Dotyczy to przede
wszystkim analogowych obwo-
dow pracujgcych w trybie prado-
wym, mozliwych do implemen-
tacji bezposrednio w cyfrowych
technologiach CMOS. Eksperckie

W sktad stanowiska wchodza: systemy udostepniajg Sciezke
- oprogramowanie Mentor Graphics do projektowania projektowania poczynajgc od

i symulaciji uktadéw scalonych analogowych i cyfrowych opisu behawioralnego a konczac
- system ekspercki gC-Studio do projektowania filtrow, na generowaniu layoutu.

par filtrow, zespotéw (bankow) filtrow
- system ekspercki SI-Studio do implementacji obwodow
analogowych, pracujgcych w trybie prgdowym,
w zaawansowanych technologiach CMOS
- bezposrednio dostepne technologie: STM 28nm,
TSMC 65nm, 90nm, 189nm, 250nm, AMS 350nm
- oscyloskopy, generatory funkcji, uniwersalne przyrzady SLOWA KLUCZOWE:

pomiarowe obwodow elektronicznych
- automatyczne projektowanie

w elektronice (EDA)
- filtry
+ przetworniki
- technologie CMOS
+ generowanie topografii
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Laboratorium Baza sprzetowa Laboratorium Sieci Przemystowych zosta-

ta dopasowana do realiow panujacych na rynku automaty-
Sieci PrzemYSiOWYCh ki, czego efektem s3 nastepujace zestawy:

- farma robotéw rodziny Bioloid (uktady programowania
zdalnego z wykorzystaniem protokotu ZigBee, srodowi-
sko RoboPlus i wtasnej implementacji w Visual Studio
C++)

- zdalne sterowanie kamera przemystowg w protokole
PELCO-D i PELCO-P wsparte dostgpem z sieciowego
pulpitu sterujgcego, wtasnym oprogramowaniem i wi-
deo-serwerem

- sterowanie silnikiem krokowym z wykorzystaniem lase-
rowej transmisji sygnatu sterujgcego

- sprzezony sieciowo system kompaktowych sterownikéw
PLC firmy PhoenixContact serii NanoLine

7 ASTOSOWANIE - model przepompowni $ciekdw w oparciu 0 howoczesny

. w Laboratorium Sieci sterownik HMI PLC Unitronics Vision280 (pomiar stupow

Przemystowych znajduja sie nowo- cieczy poprzez sondy konduktometryczne, réznicowe

czesne sterowniki PLC i elementy czujniki cisnienia, itp.)

sieciowe dostgpne na rynku, - model sterowania automatykg przemystowg z wykorzy-

. . staniem centrali alarmowej Satel Integra
co pozwala na stworzenie doskonatej

c o , - wykorzystanie sterownikéw PLC Eaton Control w stero-
bazy, stuzgcej realizacji badan

w dziedzinie sieci przemystowych, waniu cyfrowg magistralg Darwin, dedykowang nape-

systemow SCADA i sterownikéw PLC dom elektrycznym i sygnafom sterujacym
- programowanie sterownikow Easy Control i wyswietla-
czy dotykowych serii XV firmy Eaton Galileo
- sterowanie silnikiem tréjfazowym z wykorzystaniem
SLOWA KLUCZOWE nowoczesnego falownika firmy Lenze serii 8400 wraz z

dedykowanym panelem dotykowym
- sieci przemystowe

- sterowniki PLC

- automatyka przemystowa

- sieciowo sprzezone zestawy sterownikéw Siemensa
(S7-300, S7 1200, WIinCC, SIMATIC STEP 7 Basic, itp.)
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