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Informacje ogolne:

» Ksztatcenie oparte na wiedzy naukowe;:
= Bogaty program ksztatcenia
» Elastycznosc¢ na rynku pracy
» Przygotowanie do prac projektowych w przemysle
» Przygotowanie do prac badawczo-rozwojowych

= Tresci ksztatcenia:
= Robotyka manipulacyjna i mobilna
» Sztuczna inteligencja w automatyce i robotyce
= Systemy autonomiczne
= Systemy wizyjne, sensoryka i systemy pomiarowe

= Sterowanie adaptacyjne oraz predykcyjne, teoria sterowania,
metody optymalizacji

» |ntegracja systemow automatyki i robotyki
» |nzynieria oprogramowania
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Przedmioty oferowane w ramach specjalnosci na semestrze 1:

Przetwarzanie obrazow i systemy wizyjne
Sterowanie robotow manipulacyjnych
Sztuczne sieci heuronowe

Systemy pomiarowe w automatyce i robotyce
Zaawansowana automatyka procesowa

L BIRERELEEIRE T

Sterowanie adaptacyjne

Nieliniowa teoria sterowania

Inzynieria oprogramowania w robotyce
Podstawowe szkolenie z zakresu BHP
Jezyk obcy
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Przedmioty oferowane w ramach specjalnosci na semestrze 2:

Systemy automatyki budynkéw
Sterowanie neurorozmyte

Metody optymalizaciji

Pracownia badawczo-problemowa
Sterowanie robotéw mobilnych
Sterowanie predykcyjne
Integracja systeméw automatyki

Przedmiot obieralny:

= Zarzadzanie strategiczne

= Zintegrowane systemy zarzgdzania

» Organizacja i zarzgdzanie matych przedsiebiorstw
Komunikacja interpersonalna
Nawigacja i planowanie ruchu robotow

Jezyk obcy
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Przedmioty oferowane w ramach specjalnosci na semestrze 3:

» Przedmiot obieralny:
= Sterowanie uktadow wieloagentowych
= Systemy teleoperacyjne

* Przemystowe systemy baz danych

* Przedmiot obieralny:
= Zastosowania robotyki w medycynie
= Robotyka kooperatywna

* Przygotowanie pracy magisterskiej
= Seminarium dyplomowe
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Tematyka realizowanych prac dyplomowych:

= Systemy sterowania PLC Miekka robotyka

Sterowanie robotéw manipulacyjnych Automatyka przemystowa

Sterowanie robotéw mobilnych Modelowanie i sterowanie uktadow nieliniowych

Nawigacja w robotyce Sterowania uktadow wieloagentowych

Sztuczna inteligencja w robotyce Przetwarzanie obrazow

Systemy wizyjne i rozszerzona rzeczywistos¢ Zastosowania robotyki w medycynie i rehabilitacj
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@ ST AUBLI Mozliwo$é zatrudnienia po studiach:
SOLARIS Sl E M EN S Dziat badawczo-rozwojowy

= Sektor produkcyjny

» Projektowanie systemow automatyki i robotyki, systemow
sterowania i kontroli

» Programowanie PLC i urzgdzen automatyki przemystowej

» Programowanie robotow i systemow zrobotyzowanych

» Projektowanie systemow wbudowanych

[{]c"g,‘f,'ﬂ'c’f * Inzynieria procesu i diagnostyka
= Systemy autonomiczne

= |nstytucje naukowo-badawcze
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Informacje dodatkowe: Wspotpraca migdzynarodowa

= Ksztatcenie interdyscyplinarne

Dublin, Irlandia

Elastycznos¢ absolwenta na rynku pracy

Wiedza oparta na standardach naukowych

Wykorzystanie wiedzy i technologii w przemysle

Wspotpraca miedzynarodowa:
» |nsight Centre for Data Analytics,Dublin City University
= Laboratoire de Mathématiques, INSA de Rouen Normandie
= Universidad Técnica Federico Santa Maria (UTFSM)
= University Polytechnique Hauts-de-France (UPHF)
= University of Evry Val d'Essonne, University of Paris-Saclay
= Tianjin Key Laboratory of Intelligent Robotics
= Auckland Bioengineering Institute, The University of Auckland

= Koto naukowe RAI
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