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Informacje ogolne:

= Efektywne potgczenie rozbudowanych podstaw teoretycznych z
bogatg ofertg zajec laboratoryjnych o profilu praktycznym.

» Réznorodna baza laboratoryjna, szeroki przekroj tematyczny
zajec, Python, Matlab i srodowiska uruchomieniowe.

= Programowanie systemow wbudowanych z uktadami
mikroprocesorowymi, DSP i FPGA, zaawansowane
projektowanie uktadow z PLC i SCADA.

= Sterowanie przeksztattnikdw energoelektronicznych i uktadow
napedowych.

» Metody uczenia maszynowego w uktadach sterowania,
przetwarzanie brzegowe i wspotpraca urzgdzen Internetu
Rzeczy |0T, systemy wizyjne i przetwarzania obrazéw.

» Réznorodne prace dyplomowe, w tym automatyka i elektronika
przemystowa, prace projektowe, konstrukcyjne i koncepcyjne.
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Przedmioty oferowane w ramach specjalnosci na semestrze 1:

= Systemy bezczujnikowe

» Napedy w procesach, maszynach, urzgdzeniach
i robotach

= Metody obliczeniowe optymalizacji

» Metody inteligencji maszynowej w automatyce

= Wirtualne prototypowanie w automatyzacji procesow

» Technologie mobilne i chmurowe

Pozyskiwanie finansowania na badania naukowe i

dziatalnos¢ badawczo-rozwojowg

Podstawowe szkolenie z zakresu BHP

Jezyk obcy
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Przedmioty oferowane w ramach specjalnosci na semestrze 2:

= Sterowanie adaptacyjne i odporne

= Zaawansowane systemy diagnostyki i
monitorowania

= Technologie inteligentnego sterowania

» Zarzgdzanie energig i sterowanie energooszczedne

» Systemy wizyjne i spektralne w automatyzacji

» |Implementacja algorytmow sterowania w uktadach
FPGA

» Wybrane zastosowania sterownikow programowalnych
» Projektowanie zaawansowanych interfejsow HMI i
> M2M

2 = Ochrona wiasnosci intelektualnej powstatej w wyniku
prac B+R

‘ Pracownia badawczo-rozwojowa
.[ | = Jezyk obcy
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Przedmioty oferowane w ramach specjalnosci na semestrze 3:

Inteligentne systemy pomiaru i sterowania

Systemy sterowania tolerujgce uszkodzenia

Precyzyjne sterowanie ruchem uktadéw
elektromechanicznych

Modelowanie systemow w jezyku UML

» Modelowanie procesow biznesowych
= Przygotowanie pracy magisterskiej

= Seminarium dyplomowe
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Tematyka realizowanych prac dyplomowych: samochodzie elektrycznym
e Dron przechwytujgcy wykorzystujgcy sprzezenie wizyjne * Inteligentne sterowanie samo-organizujgcym sie rojem tysiecy
robotéw

e Wizyjny system wykrywania i analizy pozycji znacznika obiektu

Zdalna analiza pracy uszkodzonego przeksztattnika

energoelektronicznego pojazdu elektrycznego z

« Wykorzystanie metod uczenia maszynowego dla doboru bloku ~ wykorzystaniem Internetu przedmiotéw
zadawania sygnatu w napedzie elektrycznym.

e Sterowanie powtarzalne dla serwonapedu z silnikiem PMSM

* System diagnozowania napedu elektrycznego z
» Szybka karta uniwersalnych wejs¢ wyjs¢ dla procesora ARM na  wykorzystaniem przemystowego Internetu przedmiotéw

FPGA . : . :
_ . ) * Numeryczne modelowanie oddziatywania srodowiska
* Adaptacyjne sterowanie wahadtem lotniczym (areo-pendulum)  morskiego oraz sterowanie katamaranu
Za pomocg uczenia ze wzmocnieniem
* Mikroprocesorowy uktad pomiarowy z czujnikami MEMS

* Inteligentny systemu zarzadzajgcy zuzyciem energii w wspotpracujacy z baza danych
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Mozliwos¢ zatrudnienia po studiach:

SIEMENS _ _
lingemaiby for life e praca w duzych zaktadach przemystowych, w dziatach

projektowych automatyki i utrzymania ruchu,

% PHCENIX

o ’ 'CONTACI' e praca w biurach inzynierskich, matych i srednich

przedsiebiorstwach zatrudniajgcych inzynieréw z zakresu
automatyki, elektroniki i informatyki przemystowej,

e £

APATO
POWOGAZ  dziaftalnos¢ w dziatach rozwoju i w osrodkach naukowo-

badawczych

Imperial

Tobacco * tworzenia wtasnych startupoéw bazujgcych na wiedzy

 studia lll stopnia na wyzszych uczelniach.

R TS 0pon 1 w1
POWERLINK ~ SAFETY

Wiecej informaciji na stronie:



ISA

Inteligentne Systemy Automatyki

Automatyka i Robotyka

Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Informacje dodatkowe:

= Laboratorium Bezzatogowych Statkow Powietrznych AerolLab
- stanowisko naziemnej kontroli lotow autonomicznych oraz
system referencyjnego pomiaru pozyciji i orientacji robotow
(OptiTrack).

s =

» Mozliwosc¢ pracy na roznorodnych stanowiskach ze
sterownikami PLC, sieciami przemystowymi i systemami
SCADA.

= Wspotpraca z kotem naukowym PUT Solar Dynamic w
zakresie projektu i sterowania uktadow energo-
elektronicznych i napedowych.

» Doswiadczona kadra projektantéw i programistow uktadow
przeksztattnikowych, systemoéw wbudowanych i rozwigzan
chmurowych.

SOLAR DYNAMICS

University of Technology
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